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Cauchyho tenzor napětí popisuje napěťový stav deformovaného tělesa,
tj. napětí v okamžité konfiguraci.

Problém:

Jak definovat míru napětí v referenční konfiguraci? 
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Diferenciální operátory v prostorových a materiálových souřadnicích

grad ² = F¡T ¢Grad ²grad ² = F¡T ¢Grad ²

Grad ² = FT ¢ grad ²Grad ² = FT ¢ grad ²

div grad ² = F¡1 ¢ F¡T : Grad Grad ² + divF¡T ¢Grad ²div grad ² = F¡1 ¢ F¡T : Grad Grad ² + divF¡T ¢Grad ²

div ² = F¡T : Grad ²div ² = F¡T : Grad ²

Div ² = FT : grad ²Div ² = FT : grad ²

Div Grad ² = F ¢ FT : grad grad ² + DivFT ¢ grad ²Div Grad ² = F ¢ FT : grad grad ² + DivFT ¢ grad ²

03

Grad = ~EK
@
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; grad = ~ek

@

@xk
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div ~v = F¡T : Grad ~Vdiv ~v = F¡T : Grad ~V

= F¡T
kK (Grad ~V )Kk = F¡T : Grad ~V= F¡T
kK (Grad ~V )Kk = F¡T : Grad ~V

Notace 
Operátory píšeme velkým nebo malým písmenem podle toho, zda derivujeme podle materiálových

nebo prostorových                    souřadnic:

Indexy psané velkými/malými písmeny značí složky v bázi                     .

Platí následující vztahy:

Příklad: Ukažte, že                                        . 
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